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(54) Aussenspiegelgelenk 

(57) Die Erfindung betrifft einen AuBenspiegel fur 
eln Fahrzeug mit einem SpiegelfuB (1) und einem am 
SpiegelfuB (1) uni eine Schwenkachse (4) schwenkbar 
befestigten Spiegeltrager (2). bei demder Spiegeltrager 
(2) wenigstens einen Arm (5) aufweist, der mit einem 


Lagerteil (10) des Spiegelfusses (1) bleibend verrastbar 
ist, wobei Lagerflachen (19) an dem Arm mH Gegenla- 
gerflachen am Lagerteil (10) in uberwindbaren Reib- 
schluB gelangen. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen AuBenspiegel fOr ein 
Fahrzeug mit einem SpiegelfuB und einem am Spiegel- 
fuf3 um eine Schwe'nkachse schwenkbar befestigten s 
Spiegeltrager 

In dem Dokument EP-A 0166378 ist ein rohrformi- 
ger Gelenkbolzen am SpiegelfuB verschraubt und der 
Spiegeltrager weist ein RohrstQck auf, welches mittels 
einer Druckfeder auf dem Gelenkbolzen drehbar gehal- io 
ten ist. In dem Dokument DE-A-40 23 375 ist beschrie- 
ben, daft SpiegelfuB und Spiegeltrager durch eine sich 
an einem Gelenkbolzen abstOtzende Druckfeder in 
axialer Anlage aneinander gehalten werden. 

Dem gegenuber liegt der Erfindung die Aufgabe 75 
zugrunde, den Montageaufwand fur einen derartigen 
AuBenspiegel herabzusetzen. 

Dazu ist bei dem eingangs genannten AuGenspie- 
gel erfindungsgemaB vorgesehen, daB der Spiegeltra- 
ger wenigstens einen Arm aufweist, der mit einem 20. 
Lagerteil des SpiegelfuBes bleibend verrastbar ist, 
wobei Lagerfiachen an dem Arm mit Gegenlagerfia- 
chen am Lagerteil in uberwindbaren ReibschluB gelan- 
gen. Damit wird der Zusammenbau des 
erfindungsgemaSen AuBenspiegels wesentlich verein- 25 
facht, weil er sich auf das Verrasten von Lagerteil und 
Arm beschrankt. Die Erfindung ermeglicht, daB Spie- 
gelfuB und Spiegeltrager ganz aus Kunststoff herge- 
stellt werden konnen, jedenfalls soweit es das Gelenk 
betrifft. 30 

Die Befestigung des Spiegeltrdgers am spiegelfuB 
wird verbessert, wenn in Weiterbildung der Erfindung 
der Spiegeltrager zwei axial beabstandete und aufein- 
ander ausgerichtete Arme aufweist, zwischen welchen 
das Lagerteil verrastbar ist. 35 

Eine Verschwenkung des Lagerteils relativ zum 
SpiegelfuB, die um die Schwenkachse durch Gberwin- 
den des Reibschlusses mOglich ist wird um ein Verdre- 
hen um eine zur Schwenkachse senkrechte Achse in 
bevorzugter Ausgestattung der Erfindung dadurch 40 
erreicht, daB am Lagerteil ein Ritzel ausgebildet ist, 
dessen Zahnkranz in einer zur Schwenkachse paralle- 
len Ebene liegt. 

Die vorzugsweise heizbare Spiegerfiache kann 
zweckmaBig am Spiegeltrager selbst ausgebildet sein. 45 

Als Schwenkwegbegrenzung besteht die Moglich- 
keit, am Lagerteil oder an dem Arm eine radial vorsprin- 
gende Nase auszubilden, die in eine am Arm oder am 
Lagerteil vorgesehenen Nut beweglich ist 

Zusatziich zu der Handverstellung des Spiegeltra- so 
gers felativ zum SpiegelfuB um die Schwenkachse wird 
ein motorisches Beiklappen des Spiegeltrdgers in 
zweckmaGiger Weiterfuhrung der Erfindung dadurch 
besonders einfach, daB der Arm oder die Arme als 
Buchse (n) ausgefuhrt sind, in welche sich ein Gelenk- 55 
bolzen erstreckt, dessen Mittellinie in der Schwenk- 
achse liegt, wobei der Gelenkbolzen an dem Arm oder 
den Armen zweckrn&Big verrastet ist. Am Umfang des 


Gelenkbolzens kann dann ein Zahnkranz vorgesehen 
sein, der mit einer motorgebtriebenen Zahnstange oder 
einem motorgetriebenen Getrieberad kammt. Damit 
wird der Beiklappantrieb unmittelbar in das Gelenk ver- 
legt ZweckmSBig ist der Gelenkbolzen mit dem Arm 
oder den Armen durch Rastmittel gekoppelt, deren Ein- 
griff durch Schlag auf den Spiegeltrager Idsbar ist. 
Damit bteibt bei Schlag auf den Spiegeltrager der Bei- 
klappantrieb unbeschadigt. 

Weitere bevorzugte Ausfuhrungsformen der Erfin- 
dung sind in den Unteranspruchen angegeben. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand der in der 
beigefQgten Zeichnung dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spiele im einzelnen beschrieben. Es zeigen: 

Fig. 1 einen Axialschnitt durch eine erste Ausfuh- 
rungsform eines Gelenks zwischen Spiegel- 
trager und SpiegelfuB eines AuBenspiegels; 

Fig. 2 eine schematische Draufsicht auf das 
Gelenk nach Fig. 1 ; 

Fig. 3 einen schematischen Axialschnitt durch 
eine zweite Ausfuhrungsform des Gelenks; 

Fig. 4 eine schematische Draufsicht auf das 
Gelenk nach Fig. 3; 

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht eines Spiegel- 
fuBes nach einer weiteren Ausfuhrungsform 
der Erfindung; 

Fig. 6 eine'perspektivische schematische Ansicht 
eines spiegelfuBnahen Teiis eines Spiegel- 
tragers fur den SpiegelfuB nach Fig. 5; 

Fig. 7 eine perspektivische Darstellung eines 
Gelenkbolzens fur das Gelenk gemaB Fig. 5 
und 6; 

Fig. 8 eine perspektivische Ansicht eines AuBen- 
spiegels gemaB dem in Fig. 5, 6 und 7 dar- 
gestellten Ausfuhrungsbeispiel; 

Fig. 9 eine schematische Darstellung einer verein- 
fachten Ausfuhrungsform eines Spiegeltra- 
gers fur das Gelenk nach Fig. 5 - 8; und 

Fig. 10 eine Draufsicht auf die Ausfuhrungsform 
eines Spiegeltragers gemaB Fig. 9. 

r 

Bei dem in Figuren 1 und 2 dargestellten Ausfuh- 
rungsbeispiel der Erfindung ist von dem im Ganzen mit 
1 bezeichneten SpiegelfuB nur derjenige Teil darge- 
stellt, in welchem ein Arm 5 eines Spiegeltragers 2 und 
ein Gelenkbolzen 3 fur die Schwenkbarkeitdes Spiegel- 
tragers um eine Schwenkachse 4 befestigt ist. 

Dazu weist der SpiegelfuB 1 ein Lagerteil 10 mit 
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einer im wesentlichen zylindrischen Hulse 12 auf, deren 
Mittellinie mit der Schwenkachse 4 zusammenfailt. In 
die Hulse 12 mundet quer zur Schwenkachse 4 ein 
Kanal 14, der sich zu einem hier nicht dargestellten 
Befestigungsteil des SpiegelfuBes 1 fur dessen Festle- 
gung an der Fahrzeugkarosserie erstreckt Ein im 
wesentlichen zylindrisches FuBteil 22 eines an den 
Spiegeltrager 2 angeformten Armes 5 ist von oben in 
die Hulse 12 eingesetzt. Aus dem FuBteil 22 stehen 
mehre/e axial beabstandete VorsprOnge 21, 23, 25, 27 
radial vor, welche nach Einsetzen des FuBteils 22 in die 
Hulse 12 zur Anlage an die Innenwand der Hulse 12 
gelangen und somit sicherstellen t daB der Spiegeltra- 
ger 2 in der Hulse 12 urn die Achse 4 drehbar ist. 

Zur Sicherung des FuBteils 22 in der Hulse 1 2 k6n- 
nen am unteren Ende des FuBteils etwa neben dem 
Vorsprung 23 radialelastische Rasthaken (nicht darge- 
stellt) vorgesehen, die mit in der Wand der Hulse 12 
ausgebildeten Gegenrasten im Sinne einer gleibenden 
Verrastung des FuBteils mit der Hulse 12 zusammen- 
wirken, jedoch ein Verschwenken des Spiegeltragers 2 
urn die Schwenkachse 4 zulassen. 
Alternativ ist am unteren Ende des FuBteils 22 eine 
Kappe 35 mit diesem verschraubt, welche das FuBteil 
22 sowie die Wand der HOlse 12 unterfaBt 

Nach dem Verrasten oder Verschrauben des FuB- 
teils 22 in der Hulse 12 liegt eine am FuBteil 22 ausge- 
bildete nach radial auBen konische, ringsfarmige 
Lagerfiache 29 im ReibschluB auf einer am oberen 
Ende der Hulse 12 vorhandene entsprechen konische 
Gegenlagerfiache 19 auf. Damit ist der Spiegeltrager 2 
relativ zum SpiegelfuB 1 um die Achse 4 schwenkbar. 

Zur Schwenkwegbegrenzung fur den Spiegeltrager 
2 steht aus dem FuBteil 22 im Bereich des oberen Teils 
der den Kanal 14 umgebenden Wand 13 eine Nase 40 
radial vor, die in einer Umfangsnut 16, die am hulsensei- 
tigen Ende der Wand 13 ausgebildet ist, zwischen zwei 
die Nut 16 begrenzenden Anschlagen 17, 18 beweglich 
ist. Die AnschlSge 17, 18 dienen somit als Schwenk- 
wegbegrenzer fur den Spiegeltrager 2. Der ReibschluB 
zwischen den Fiachen 29 und 19 ist dabei so gewahlt, 
daB der Spiegeltrager 2 im Normalbetrieb des mit dem 
erfindungsgemaBen AuBenspiegel ausgerusteten Fahr- 
zeugs die einmal eingestellte Winkelposition beibehait, 
der ReibschluB jedoch von Hand uberwindbar ist. 

Fur das.motorische BeiWappen des Spiegeltragers 
2 ist ein Beiklappantrieb in das Gelenk integriert. Dazu 
weist der Arm 5 eine DurchgangsGffnung auf, deren Mit- 
tellinie in der Schwenkachse 4 liegt und in die ein 
Gelenkbolzen 3 vom FuBteil 22 her eingesetzt ist. 

Der im wesentlichen zylindrische Gelenkbolzen 3 
besitzt einen oberen Abschnitt 36 mit einem im Verhait- 
nis zu seinem unteren Abschnitt 38 graBeren Durch- 
messer. Die Abschnitte 36 und 38 des Gelenkbolzens 
gehen uber einen Konus 39 ineinander uber, so daB 
sich der Gelenkbolzen 3 von oben in die Durchgangs- 
affnung des Armes 5 einsetzen laBt, wobei der Gelenk- 
bolzen 3 dann mit der Oberkante des Spiegeltragers 2 


sowie mit der Unterkante der Hulse 12 bOndig 
abschlieBt. Der Gelenkbolzen 3 wird in der Durch- 
gangsaffhung des Armes 5 durch Verschrauben (die 
Schraube ist nicht dargestellt) mit einem Deckel 35 

5 gehalten, welcher die Unterseite der Hulse 1 2 unterfaBt. 
Der Spiegeltrager 2 ist somit relativ zum Gelenkbolzen 
3 um die Schwenkachse 4 vierdrehbar. 

In dem Kanal 14 ist ein Elektromotor 45 mit Unter- 
setzungsgebtriebe untergebracht, auf dessen zur 

10 Schwenkachse 4 parallelen Abtriebswelle ein Kegelrad 
47 aufgekeilt ist. Der Motor 45 mit Kegelrad 47 ist in 
dem Kanal 15 so angeordnet, daB das Kegelrad 47 mit 
in dem Konus 39 ausgebildeten Zahnen des Gelenkbol- 
zens 3 kammt. Um die motorische Verdrehung des 

is Gelenkbolzens 3 aul den Spiegeltrager 2 ubertragen zu 
kannen, ist letzterer mit ersterem lasbar gekoppelt. 
Dazu umgreift der oberste Abschnitt des Armes 5 den 
oberen Rand des Gelenkbolzens 3 mit zwei umfangma- 
Big beabstandeten radialelastischen Rastfingern 51, 

20 52, deren sich radial einwarts erstreckende Rastnasen 
53, 54 in entsprechende Ausnehmungen 55, 57 am 
Umfang des Gelenkbolzens 3 rastend eingreifen. Der 
Eingriff der Rastnasen 53, 54 in die SacWacher 55, 57 
ermaglicht die Obertragung einer Drehbewegung des 

25 Gelenkbolzens 3 auf den Spiegeltrager 2. 

Wie ersichtlich kann der Spiegeltrager 2 sich etwa 
bei Schlag airf diesen in Schwenkrichtung aus der 
Kopplung mit dem Gelenkbolzen 3 befreien, indem die 
Rastnasen 53, 54 sich aus den zugeharigen Rastvertie- 

30 fungen 55, 57 herausbewegen, wenn der Gelenkbolzen 
3 uber seine Ankopplung an das nicht drehende Kegel- 
rad 47 feststeht % Das hiernach freie Schwingen des 
Spiegeltragers findet seine winkelmaBige Begrenzung 
durch Anlaufen der Rastnasen 54 gegen einen radialen 

35 Vorsprung 34 am Gelenkbolzen bzw. durch Anlaufen 
der Rastnase 53 gegen den radialen Vorsprung 32 am 
Gelenkbolzen 3. 

Man erkennt, daB der motorische Antrieb des Spie- 
geltragers 2 bei diesem Ausfuhrungsbeispiel der Erfin- 

40 dung in das Gelenk verlegt ist. 

Bei dem in den Figuren 3 und 4 dargestellten Aus- 
fuhrungsbeispiel der Erfindung weist der SpiegelfuB 1a 
ein zum Spiegeltrager 2a geaffnetes Lagerteil 10a auf, 
welches zur Aufnahme zweier uber ein ZwischenstOck 7 

45 verbundener Arme 5a, 6a des Spiegeltragers 2a eine 
Hulse 12a mit halbzylindrischer Begrenzung besitzt. 
Dadurch entstehen am Ende des Lagerteils 10a gegen- 
Qberliegende Wandabschnitte 11, 13, welche sowohl 
die Arme 5a, 6a m'rt ZwischenstOck 7 wie auch einen 

so Gelenkbolzen 3a teilweise umgeben. Der Arm 5a 
besitzt einen Kopf 62, der uber den Umfang des Zwi- 
schenstuckes 7 radial mit einer nach oben auBen gebo- 
genen Lagerfiache 61 erweitert ist. Der Arm 6a besitzt 
einen FuB 64, der ahnlich wie der Kopf 62 im wesentii- 

55 chen uber den gesamten Umfang des ZwischenstOckes 
7 unter Bildung einer nach unten auBen gebogenen 
Lagerfiache 63 radial erweitert ist. Die LagerflSchen 61 
und 63 stehen in ReibschluB mit an den Wandabschnit- 
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ten 11 und 13 oben und urrten entsprechend ausgebil- 
deten Gegenlagerfiachen 65, 67, so daB der 
Spiegeltrager 2a, dessen Korpus an den Kopf 62 und 
den FuB 64 angeformt ist, von den Wandabschnitten 
11,13 gehalten ist uhd sich uber den Fiacheneingriff 60, 5 
65 und 63, 67 reiativ zum Lagerteil 10a urn die 
Schwenkachse 4a verschwenken kann. 

Nicht im einzelnen dargesteilt ist eine Schwenk- 
wegbegrenzung fur den Spiegeltrager 2a, wie sie fur 
den Spiegeltrager 2 anhand des Eingriffs der Nase 40 in 10 
die Nut 16 bei dem ersten Ausfuhrungsbeispiel eriautert 
wurde. Es versteht sich, daB eine entsprechende Nase 
und eine zugehOrige Nut an dem Zwischenstuck 7 und 
der HOIse 12a ausgebildet sein konnen. 

Zum motorischen Verschwenken des Spiegeltra- 15 
gers 2a urn die Schwenkachse 4a ist in den Armen 5a, 
6a und dem Zwischenstuck 7 eine abgestufte Durch- 
gangs&ffnung vorgesehen, deren Mittellinie mit der 
Schwenkachse 4a ubereinstimmt. In die Durchgngsfiff- 
nung ist von unten ein Gelenkbolzen 3a eingefuhrt, der 20 
am unteren Ende einen umlaufenden, erweiterten Bund 
31a und am oberen Ende radial vbrstehende Rastna- 
sen 32a, 33a aufweist Der Bund 31a liegt gegen eine 
Schulter 22a an, die im FuB 64 ausgebildet ist Die 
Rastnasen 32a, 33a greifen in eine ringformige Ausneh- 25 
mung 26a am oberen Rand der DurchgangsGffnung ein. 

Am Umfang des Gelenkbolzens 3a ist im Bereich 
des ZwischenstQckes 7 ein Umfangs-Zahnsegment 34a 
ausgebildet, welches mit einer Zahnstange 47a kammt. 

Die Zahnstange 47a wird angetrieben von einem 30 
nicht dargestellten Abtriebsritzel eines Elektromotors 
45a, der in einer seitlichen Ausnehmung des Lagerteils 
angeordnet ist. 

Oberhaib des Zahnkranzes 34a jedoch unterhalb 
des Kopfes 62 ist der Gelenkbolzen 3a von einem Fin- 35 
ger 52a des ZwischenstQckes 7 umgriffen, fur dessen 
am Ende ausgebildete radial einwarts weisende Rast- 
nase in der gleichliegenden Manteffiache des Gelenk- 
bolzens 3a mehrere in Umfangsrichtung 
gleichbeabstandete Einsenkungen 35a, 36a, 37a, 38a 40 
ausgebildet sind. 

Ein weiterer Finger 45a, der aus der Wand des Zwi- 
schenstdcks 7 ausgebildet ist, befindet sich unterhalb 
des Zahnkranzes 34a und oberhaib des FuBes 64, des- 
sen radial einwarts weisende Rastnase in den Einsen- 45 
kungen 35a, 36a f 37a, 38a entsprechende 
Einsenkungen am Umfang des Gelenkbolzens 3a einra- 
sten kSnnen. Wenn die Rastnasen der Finger 52a und 
54a in eine der Einsenkungen 35a, 36a, 37a, 38a einge- 
fangen sind, ist der Spiegeltrager 2a mit dem Gelenk- so 
bolzeh 3a drehgekoppelt, so daB bei aktiviertem Motor 
45a der Spiegeltrager 2a zusammen mit dem Gelenk- 
bolzen 3a in der einen oder anderen Richtung ver- 
schwenkt werden kann. 

Wird auf dem Spiegeltrager 2a ein Schlag ausge- ss 
ubt, kommen die Rastnasen der Finger 52a, 54a aus 
der jeweiligen Einsenkung im Umfang des Gelenkbol- 
zens 3a frei, so daB der Spiegeltrager 2a dem Schlag 


ausweichen kann, wobei je nach GrGBe des Schlages 
die genannten Rastnasen mfiglicherweise die eine oder 
andere Einsenkung uberfahren k6nnen, 

Bei dem in den Figuren 5 bis 8 dargestellten weite- 
ren Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung weist der Spie- 
gelfuB 1b eine fahrzeugsseitige zur Schwenkachse 4b 
parallele, kreisrunde Platte 15b auf, die an ihrem 
Umfang gezahnt ist. Diese Umfangsverzahnung 1 1b ist 
dazu bestimmt, mit einem nicht dargestellten Abtriebs- 
ritzel eines ebenfalis nicht dargestellten Elektromotors 
zusammenzuwirken, um den SpiegelfuB 1b zusammen 
mit dem Spiegeltrager 2b um eine zur Schwenkachse 
4b senkrechte Achse verdrehen zu kdnnen. Dazu 
erstreckt sich die Platte parallel zur Schwenkachse 4b. 

An die vom Fahrzeug abgewandte Seite der Platte 
15b ist eine zylindrische Hulse 12b mit einer zentralen 
Durchgangsoffnung 14b angeformt, deren Mittellinie 
dazu bestimmt ist, mit der Schwenkachse 4b zusam- 
menzufallen. Aus der Innenfiache der Durchgangsoff- 
nung 14b stehen mehrere in Umfangsrichtung 
beahstandete achsparallele Rippen 16b, 18b radial ein- 
warts vor, auf die noch eingegangen wird. In die obere 
Stirnfiache 13b ist ein elektrischer Kbntaktstreifen 19b 
eingelassen, der mit einem nicht dargestellten elektri- 
schen Leiter verbunden ist. Entsprechend weist die 
untere Stirnfiache der 12b ebenfalis einen in die Stirn- 
fiache eingebetteten Kontakstreifen auf. 

Der Gelenkbolzen 3b gemaB Fig. 7 ist ein zylindri- 
scher Hohlholzen mit unterem umlaufenden Bund 31b. 
In den unteren Teil der Zylinderwand des Gelenkbol- 
zens 3b sind mehrere sich in axialer Richtung erstrek- 
kende Einschnitte 32b, 34b eingebracht, so daB die 
zwischen ihnen liegenden Wandabschnitte radial einfe- 
dern kdnnen. Aus den zwischen den Einschnitten 32b, 
34b befindlichen Wandabschnitten des Hohlbolzens 
stehen zu einem Umfangskreis angeordnete Rastrip- 
pen 33b, 35b, 37b radial nach auBen vor. 

Im mittleren Teil des Hohlholzens ist in dessen 
AuBenwand eine Umfangsverzahnung 36b eingepragt, 
die dazu bestimmt ist wie bei dem im Zusammenhang 
mit Figuren 3 und 4 beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel 
mit einer motdrbetriebenen Zahnleiste zusammenzu- 
wirken. Die Zahnstange selbst und ihr zugeh6riger 
Elektroantrieb sind in den Figuren 5 bis 8 nicht darge- 
steilt. 

Am oberen Ende weist die Wandung des Hohlbol- 
zens mehere in Umfangsrichtung gleichheahstandete, 
von der Stirnfiache ausgehende Einschnitte, 42b, 44b, 
46b, 48b auf, von denen jederim hier dargestellten Aus- 
fuhrungsheispiel mit einem der Einschnitte 32b, 34b 
axial f luchtet. Dadurch sind am oberen Ende des Hohl-f 
holzens vier radial einwarts federnde Zungen 41b, 43b, 
45b, 47b ausgebildet, von denen jede an ihrem oberen 
Rand eine radial auswarts vorstehende in Umfangs- 
richtung gerichtete Rippe 51, 52, 53 tragt. 

Der Spiegeltrager 2b besitzt an seinem fuBnahen 
Ende zwei axial fluchtende ubereinander angeordnete 
Lagerbuchsen 22b, 24b an Armen 5b, 6b, die axialfluch- 
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tend aufeinander ausgerichtet sind. In die aufeinander 
zuweisenden Stirnfiachen jeder der beiden Lagerhuch- 
sen 22b, 24b (die Stirnfiache der Lagerbuchse 24b ist 
mit 26b bezeichnet) ist ein Kbntaktring 28b eingelassen, 
der uber eine nicht dargestellte elektrische Leitung mit s 
einem im Spiegeltrager 2b beherbergten Verbraucher, 
etwa in Form eines elektrischen Spiegelverstellmecha- 
nismus, oder einer Spiegeiheizung, verbunden ist. Der 
vertikale Abstand der beiden Buchsen 22b und 24b ist 
so gewahrt, daB die Hulse 12b des SpiegelfuBes 1b zwi- 10 
schen'die beiden Buchsen paBt und dort verrastet, 
wobei die genannten Kontaktringe aufeinander srtzen 
und eine teitende Verbindung bilden. 

Nach dem ZwischenfOgen der Hulse 12b zwischen 
die beiden Buchsen 22b und 24b wird der Gelenkbolzen is 
3b von unten durch die untere Buchse 24b, durch die 
Offnung des Lagerteils 12b und in die obere Buchse 
22b hochgeschoben, wobei die zwischen die Rippen 
33b, 35b, 37b und 51 , 52, 53 greifenden achsparallelen 
Leisten 16b, 18b des SpiegelfuBes sowie entsprechen- 20 
der achsparallelen Leisten in den beiden Buchsen der 
Fuhrung des Gelenkbolzens 3b dienen. Im Inneren der 
oberen Buchse 22b sind den Rippen 51 , 52, 53 entspre- 
chende Nuten vorgesehen, in welche die Rippen nach 
vollstandigem Einschieben des Gelenkbolzens 3b ein- 2s 
rasten kfinnen. 

Auch bei dies em Beispiel der Erfindung ist der 
Spiegeltrager 2b mit dem Gelenkbolzen 3b drehgekop- 
pelt und damit motorisch sowohl urn die Schwenkachse 
4b wie auch um eine dazu senkrechte Achse ver- 30 
schenk- bzw. verdrehbar. 

SchlieBlich zeigen die Figuren 9 und 10 einen 
besonders einfach ausgestalteten Spiegeltrager 2c, 
welch er statt der Buchsen 22b, 24b zwei axiat fluchtend 
Aug en 22c, 24c an Armen 5c, 6c aufweist. Zwischen die 35 
Augen 22c, 24c kann das Lagerteil 12b des Spiegelfu- 
Bes 1b zwischengeschoben werden, so daB der 
Gelenkbolzen 3b durch das untere Auge 24c, die Off- 
nung 14b und das obere Auge 22c hindurchgeschohen 
werden kann, wobei der Bund 31b an der Unterseite 40 
des Auges 24c anliegt und die Rippen 51, 52, 53 das 
obere Auge 22c radial ubergreifen kdnnen. 

Die aufeinander zuweisenden Stirnseiten der 
Augen 22c, 24c tragen wieder elektrische Kontakstrei- 
fen, die bei dem erwahnten Zusammenbau mit entspre- 45 
chenden Kontaktstreifen 18b am SpiegelfuB lb in 
elektrischen Kontakt treten. Als Verbraucher ist gemaB 
Fig. 10 hier eine Spiegeiheizung fur einen Spiegel 50 
vorgesehen, der uber die mit den Kontaktringen verbun- 
denen in die Arme 5c, 6c integrierten elektrischen Zulei- so 
tungeh 42c, 44c mit Strom versorgt wird. 

Der Spiegel 50 kann Teil des Spiegettragers 2c 
sein, auf den im Bereich des Spiegels 50 ein reflektie- 
render Belag aufgebracht ist. 
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Patentanspruche 

1. AuBenspiegel fur ein Fahrzeug mit einem Spiegel- 


fuB und einem am SpiegelfuB um eine Schwenk- 
achse schwenkbar befestigten Spiegeltrager, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Spiegeltrager (2, 
2a, 2b, 2c) wenigstens einen Arm (5, 5a t 5b, 5c) 
aufweist; der mit einem Lagerteil (10, 10a, 10b) des 
SpiegelfuBes (1, 1a, 1b) bleibend verrastbar ist, 
wobei Lagerfiachen (19, 61, 26b) an dem Arm mit 
Gegenlagerfiachen (19, 65,15b) am Lagerteil in 
uberwindbaren ReibschluB gelangen. 

2. AuBenspiegel nach Anspruch 1, dadurch gekenn J 
zeichnet, daB der Spiegeltrager zwei axial beab- 
standete und aufeinander ausgerichtete Arme (5a, 
6a; 5b, 6b; 22c, 24c) aufweist zwischen welchen 
das Lagerteil (10a, 10b) verrastbar ist. 

3. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB zur Ver- 
drehung des Spiegettragers um eine zur Schwenk- 
achse (4) senkrechte Achse am Lagerteil ein Ritzel 
ausgebildet ist, dessen Zahnkranz (11b) in einer 
zur Schwenkachse parallelen Ebene liegt. 

4. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet da 3 der Spie- 
geltrager eine vorzugsweise heizbare Spiegelfia- 
che (40c) aufweist. 

5. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB als 
Schwenkwegbegrenzung am Lagerteil oder dem 
Arm eine radial vorspringende Nase (40) ausgebil- 
det ist, die in einer am Arm oder am Lagerteil vor- 
gesehenen, begrenzeten (17, 18) Nut (16) 
beweglich ist. 

6. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der Arm 
in einer am Lagerteil ausgebildeten HOIse drehbar 
gehalten ist. 

7. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Arme 
an den Enden eines ZwischenstOckes des Spieget- 
tragers ausgebildet sind, da sich durch eine in 
Umfangsrichtung halb offene HOIse des Lagerteils 
erstreckt. 

8. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der Arm 
oder die Arme als Buchse (n) ausgefuhrt sind, in 
welche sich ein Gelenkbolzen (3, 3a, 3b) erstreckt, 
dessen Mittellinie in der Schwenkachse liegt. 

9. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet daB der 
Gelenkbolzen an dem Arm oder den Armen verra- 
stet ist. 
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10. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, daB am 
Umfang des Gelenkbolzens ein Zahnkranz vorge- 
sehen ist, der mit einer motorgetriehenen Zahn- 
stange Oder einem motorgetriebenen Getrieberad 5 
(47) kammt. 

11. AuBenspiegel nach einem der vorstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Gelenkbotzen mit dem Arm oder den Armen durch 10 
Rastmitlel (51, 52, 53, 54; 52a t 54a) gekoppeit ist, 
deren Eingriff durch Schlag auf den SpiegeltrSger 
Idsbar ist. 

12. AuBenspiegel nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 15 
zeichnet, daB die Rastmittel am Zwischenstuck vor- 
gesehen sind. 
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